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Vision global del proyecto

E% Datos

UAVs

Integracidn de otras fuentes
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» En CARTOGALICIA, llevamos trabajando diez anos en el desarrollo de
aplicaciones con plataformas aéreas no tripuladas y fundamentalmente, en
aplicaciones de cartografia basada en vuelos fotogrameétricos realizados para
la obtencion de ortofotos georreferenciadas.

» A partir de esta tecnologia, hemos desarrollado diferentes aplicaciones
empleando diferentes “Payloads” embarcados en las plataformas aéreas no
tripuladas; de modo que, actualmente operamos principalmente en los
siguientes ambitos: cartografia, topografia, agricultura de precision, medio
ambiente e inspeccion industrial.
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DATOS BRUTOS OBTENIDOS CON SENSORES

!

Imagenes RGB de Imagenes Nubes de puntos.
alta calidad. Multiespectrales. Formatos: .vdf y .vtf
Formato: .jpg Formato: .tif

!




Payloads

Mdultiples configuraciones




CARTO L-16

Cabe destacar también que contamos
con una solucion de fabricacion propia,
el Carto L-16, un sistema LiDAR
disenado para montarse en UAV's que
cuenta con opciones para
fotogrametria, imagen térmica, imagen
RGB,... lo que nos permitiria montar
varios sensores en un mismo UAV.




» Con todos estos UAV 's y sensores volaremos una cantidad aproximada a las
560 Ha y obtendremos gran cantidad de datos en bruto que seran subidos al
repositorio de datos.
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:Objetivos dentro del proyecto

OBJETIVOS PRINCIPALES:

* Tratamiento y control de calidad de los datos

* Almacenamiento de los datos
VUELOS UAV PNOA SATELITE METEOGALICIA
— T
~  Rutas —

Puntos de apoyo
LiDAR
Fotos en cenital y oblicuo
Imagenes multiespectrales
Radar

- . >
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San Objetivos dentro del proyecto

1. Revision 2. Clasificacion 3. Aprobacion
Archivos Archivos Archivos
! Metadatos Metadatos (Calidad)
o a z
MSMANAGER ' v

Repositorio de archivos + Base de datos
Software para visualizacion

y havegacion conjunta.
* Video

Acceso a punto
Consulta

Medicion

Gestor de almacenamiento

Test de integridad Cc;ntrol de calidad

Correctitud y completitud Calibracion, resolucion,
respecto a mision correccion,...
programada.
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T




HEx

jB|ICIB

EEs Avances realizados dentro del proyecto.

1. Adaptacion de software existente

Mobile Mapping Terrestre
(Mantenimiento
carreteras, ferrocarril)

Mobile Mapping Aéreo
(Gestion de datos
capturados en la CUI)

* Adaptaciones para sincronizacion (en tierra tenemos PKs para desplazamientos,

en aire rutas programadas)

* Vista frontal = vista cenital u oblicua

* Visualizacién nuevos formatos (imagenes multiespectrales)

* Normalizacién de datos (necesaria para tratar datos multitemporales)

* BD con estado de infraestructuras - BD con propiedades de archivos

almacenados
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Avances realizados dentro del proyecto.
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= Avances realizados dentro del proyecto.

2. Control de calidad

* Comprobacion de la calidad de la misién

Zona
Trayectoria

Cobertura Calibracion

Sensores

Trabajo programado o0

* Comprobacion de la calidad de los datos

* Precision en base a puntos de control
* Resolucion de imagen y de nube de puntos

* Analisis de histogramas (deteccion de zonas quemadas, subexpuestas,
banding, etc.)

@ SITU
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= Avances realizados dentro del proyecto.

3. Almacenamiento
RETO:
Almacenar datos existentes y de vuelos UAV de forma organizada para
facilitar el acceso posterior a los mismos.
1. Disenar una determinada estructura de archivos

2. Disefiar un modelo de datos que los caracterice
3. Implementacion

* Estructura en servidor
* Base de datos
* Formularios para ingestion de datos

(situ
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EObjetivos dentro del proyecto

] Datos

| UAVs l . Integracidn de otras fuentes | Procedimiento

- I Acceso del usuario al portal web mediante
---------------------------------------------------------------------- : interface grafica y a través de sistema de
Planificadorde Control de autenticacion
vuelos/misiones calidad
* ¥ - El'moddulo del Catalogo permite la busqueda y
Catslogo | ey | | Gestorde | localizacion, mediante diversos filtros, de los datos

almacenamiento ~ que estan incorporados al sistema. En caso de

‘ existir en el correspondiente repositorio de
informacion, se activan los procesos que posibilitan

Enternode Visualizacion tanto su consulta como su descarga

(Usuarios)

Planificador de misiones/trabajos, médulo que
permite desde la consulta de vuelos programados
y su modificacion, el lanzamiento de nuevas
misiones

= 'o‘ U Sixtema
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Catalogo

A
_
Catalogo ‘ “
&
* Plataforma web: geovisor, consultas y funcionalidades
* Demanda por zona geografica
) _ 5 * Demanda por intervalo temporal
Catédlogo de informacién
ceriios 06C * Portipologia de datos
Plataforma de (interoperabilidad) ) .,
consults ) = * Arboles de navegacion
_VL“ + Gestion de roles de acceso al catalogo
* Sistemas de descarga
Sistema de g .
descargas * Interoperabilidad: servicios OGC
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Procedimientos para la ejecucion de misiones
Modulo de consultas

Estandarizacion y normalizacién de la informacion
Integracion

* API MeteoGalicia

* API de terceros (otros planificadores)

"o " sEsmodificable el o N ‘ )
‘ B ' vueho planificador k i ‘ i Planificacion da Y
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s Entorno tecnoloégico

* Servidor de datos

Repositorio de archivos

GeoDataBase [PostgreSQL + PostGIS]
*Metadatos (Directiva INSPIRE e ISO 19115-19139)

REPOSITORIO
DE ARCHIVOS

Fuentes externas

[HTTP de forma segura bajo SSL]
[Servicios REST]

*MeteoGalicia
*Galnet
*PNOA

*IDEE

__Fibra 10 Gbps
/ .. S0apP
oDac. ™. APIREST 1

f CENTRO DE SERVIDORDE |

PROCESAMIENTO APUCACIONES

DE DATOS

SEVIDOR DE e
BASES DE DATOS

OTRAS FUENTES DE DATOS

« Servidor de mapas [Geoserver] ‘ I~
* Servidor de catalogo [GeoNetwork] - L |
* Capa de aplicacion Mt e —
* Desarrollo web en Java con Spring MVC (Thymeleaf), Spring Security, Hibernate,
JasperReports
* Librerias HTML, CSS y Javascript de cliente: Bootstrap, JQuery, OpenLayers o Leaflet
* Plataforma tecnoldgica: hosting
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PLAMIFICADOR DE
TRABAIOS

2

GESTOR DE
ALMACENAMIENTD

CATALDGO

ADMINISTRACION
CATALDGO

U Sixtema
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