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Laser Escaner LIDAR SCOUT 16 Laser Escaner LIDAR
SCOUT ULTRA

Sensor 2 en 1

Camara MULTIESPECTRAL y
camara TERMOGRAFICA
montada en estabilizador.

CAMARA RGB montada LiDAR CAMARA de foto 360° y video



https://www.google.es/url?sa=i&rct=j&q=&esrc=s&source=imgres&cd=&cad=rja&uact=8&ved=2ahUKEwjnwMynyO3gAhUt6uAKHTyFBVQQjRx6BAgBEAU&url=https://grupoacre.es/catalogo-productos/camara-multiespectral-para-dron-micasense-altum/&psig=AOvVaw2UlWB_oL-bTYmWCKKUbNyK&ust=1551963392244373
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Cloud Computing y BIGDATA para la generacion de servicios con imagenes de satelite.

ESPECIALISTAS EN DRONES

Para este proyecto se emplea una plataforma
comercial, denominada, GBDX, la cual permite usar
directamente algoritmos ya existentes de correcciones,

clasificacion o de deteccion de objetos sobre imagenes
de satélite, o programar directamente algoritmos
propios ajustados a las necesidades de cada proyecto.
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Funcionalidades y caracteristicas de GBDX

Identificar: GBDX usa imagenes de muy alta resolucion para observar y
detectar caracteristicas y objetos en el suelo.

Cuantificar: Contar, medir y clasificar las caracteristicas y objetos, en
cualquier parte del planeta.

Monitorear e informar: Se generan con GBDX mapas de cambios a lo largo
del tiempo, proporcionando informacion de inteligencia de ubicacién critica
sobre elevacion, desarrollo urbano, riesgos ...

Capacidad: Elevada potencia de la biblioteca de datos mayor de 120
petabytes para generar una perspectiva directa de las imagenes que
mediante geoprocesamientos

Detecciébn de cambios: Se puede supervisar facilmente los cambios,
analizalos e incluso crear modelos de analisis predictivo que luego puede
volver a probar con del archivo de contenido.

Deteccién de objetos: Empleamos técnicas de aprendizaje automatico,
para la deteccién de objetos identificando y caracterizando instancias de
objetos en la superficie de la Tierra, como edificios, arboles, automoviles,
contenedores y piscinas entre otros muchos.

Deteccidén de materiales: Muchos materiales en la superficie de la Tierra se
pueden detectar y clasificar a través de su "firma espectral”, una sefal Unica
gue se puede ver con ondas de luz que no son visibles para el ojo humano.

+ info sobre imagenes
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« Mayor resolucién espacial

« Mayor resolucién espectral

« Mayor resolucién temporal

» Pero estas imagenes VHR no garantizan una mejor y mas rapida cobertura del territorio por si solas.
» Las técnicas de clasificacion de imagenes utilizadas son un factor muy importante para un valor anadido.
* Necesidad de plataformas que integren todos estos datos y los procesen en la nube de forma rapiday

precisa.
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_ Pixel-based Low spatial resolution ~mmmmmm) Pixel-based
La clasificacidn se realiza en un

nivel por pixel, utilizando solo la
informacion espectral disponible Vhr spatial resolution ‘ OBJECT-based
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Tile based in remote sensing

—t
Ofrecemos suministro de imagenes de muy alta
resolucion y servicios derivados de las siguientes T
misiones de satélites comerciales: WorldView-1, N SN | | T,
WorldView-2, WorldView-3, GeoEye-1, QuickBird e : 0] Tile without margin

IKONOS (archivo).

Paralelizacion
de procesos

Archive 100 PTB
8 bandas

30cm

Arquitectura
BigData Spark

100GB strips
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AOI3_forestal

AOI2_agricola
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* Cultivos y prados.
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. . . . LI 4 EDtEsu
Zonas Piloto. Estuario (resultado clasificacién

 Zonas costeras.

101 EDF
104 VAP
212 CHL
2890 PRD
312 FDC
313 FDP

331 FPDA
421 HMA
523 AMO
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Zonas Piloto. Agricola (resultado clasificacion en areas rurales)

e Zonas urbanas.
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e Zonas urbanas.

101 EDF
103 LAA
104 VAP
111 ©cT
121 SME
131 ZEV
212 CHL
223 LFN
231 I

250 FRD
312 FOC
313 FDP
316 CNF
320 MR
334 ZOM
511 AcU
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Zonas Piloto. Agricola (resultado clasificaciéon en vifedos

e Cultivos.
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cobEEsa
Zonas Piloto. Agricola (resultado clasificacion en arbolado y zona quemada)

» Arboladoy zonas quemadas.

101 EDF
103 LAA
104 VAP
111 ocT
121 SME
131 ZEV
212 CHL
223 LFN
231 VI

290 PRD
312 FDC
313 FODP
316 CNF
320 MTR
334 ZOM
511 ACU
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2% altia  Resultados zonas piloto 5.9

« Zonas forestales.
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* Cultivos y zona forestal.

101 EDF
104 VAP
212 CHL
300 PST
312 FDC
320 MTR
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cobkEsa
Zonas Piloto. Forestal

Zona urbanay zona forestal.

EDF
VAP
CHL
PST
FDC
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Zonas Piloto. Forestal

Pastos y matorrales.
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Conclusiones

« Elmétodo seleccionado de OBIA y TILE BASE resulta éptimo para el tratamiento de imagenes VHR y la generacion de cartografia coherente
entre tiles.

« Las segmentacion de cada uno de los diferente ambitos territoriales es bastante 6éptima y cercana a la realidad, salvo en zonas de agua
someras con poca profundidad como se puede observar en el AOI1.

» Los modelos de SVM permiten extrapolar a zonas similares los algoritmos sin la necesitad de generacion de areas de entrenamiento.

» Los arboles de decision permiten reducir los falsos positivos y negativos.

» Eluso de imagenes de drones permitira realizar una deteccion mas precisa de las clases de uso del SIOSE y HABITATS.
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