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Initiative

Indra Capacidades

* Amplia experiencia en operaciones con sistemas aéreos, satelitales,
nauticos... para captura de informacion.

* Expertos, colaboradores, empresas gallegas especialistas

, u PLATAFORMAS PROFESIONALES
* Plataformas de vueloy . . EXPERIMENTADOS
. - nauticas Tecnologia Profesionales ° Pilotos certificados por AESA
'_ “' _ * Sistema de tratamiendo * Expertos en sistemas de

* masivo de datos N CO) rocesado de datos
' ((\:5 ‘ C(\Oj . :studios de mer:ado y

transferencia de tecnologia

— A —v—

e Ry I\-.'-"_.'":‘-"’-":-'.-_‘___ 1+D R
e :,_T_.;St * Nuevos desarrollos y Lllentes Soluciones TECNOLOC‘EIA €
iy INNOVACION

servicios usando datos

procedentes de diferentes O | Q * Flota propia de plataform:

fuentes .
* Software propio de
tratamiento de datos
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indra Indra en MAR-2

Especificacion y diseno de la solucion final para automatizar la captura de datos
y muestras de agua

Especificacion y seleccion de los sistemas en funcidn de las caracteristicas de
la operacion.

Seleccidn de los sensores considerando el vehiculo autdnomo en el que seran
embarcados asi como la necesidad o el parametro a medir

Responsable de la ingenieria de los sistemas auténomos (acuaticos y aéreos)
para la automatizacion de los muestreos

Responsable de la integracidon de los equipos de medicién de parametros y
captura de muestras que iran en los sistemas autbnomos

Seguimiento y coordinacidén para aseguramiento de plazos, alcance y costes

Fas .
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ESPECIALISTAS EN DRONES SE ADRGNE |
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indra X/\EF\’OMEDV\ Toma de muestras en embalses con UAVS

ESPECIALISTAS EN DRONES

DESARROLLO E INTEGRACION

* UAVS Hexacodptero de hasta 25 Kg con sistema de doble
operador.
* Sistema de izado basado en carrete eléctrico
* Integracion de diferentes sondas y muestreadores de calidad
del agua
* Operacion en 19 pantanos gestionados por Augas de Galicia

MEDICION Y TOMA DE MUESTRAS

* Profundidad en punto de medicidén. Sonda datasonics, deeper pro,
hondex

* Medida de capa fotica. Radiometro PAR QSP 2100 biospherical

* Perfilado con sonda multiparamétrica. Sonda Multiparamétrica YSI
EXO2 con datalogger integrado

* Muestreado integrado columna de agua. Muestreador Hydro-Bios 0,5 |

* Muestra en fondo. Muestreador Hydro-Bios 2,5 |
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Toma de muestras oceanograficas con USV

SEADRGONE

*Disefio y construccion de USV opcionalmente tripulado de altura adaptado a la
vigilancia medioambiental

€slora: 9.50m

Manga: 3.50 m

Calado maximo:0.80 m

d/elocidad de operacion: 7 Nudos

Autonomia a velocidad de crucero 700 Millas Nauticas
Operativo a 12 MN de la costa.

*Disefo y fabricacion de estacion de control de tierra.

*Desarrollo y fabricacion de sistema para despliegue de sonda medioambiental
multiparamétrica

*Colaboracion en la integracion del sistema robaotico de toma de muestras .

*Operacion y mantenimiento del USV.

_nlSixtema (Jadantia 1ndra
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CENTRO TECNOLOGICO

=)

Cabrestante para
captura de muestras

';-“lSixtema (Jadantia 1Ndra

Almacenamiento y
conservacion de

Civi
Uy
Initiative

Sistema robotizado integrado en plataforma USV
aplicado a toma de muestras

Buffer para almacenamiento de
envases en sistema robotizado de
muestreo

muestras

Robot (KUKA Agilus Waterprof)

10



FASE B DE LA CIVIL UAVs INITIATIVE

'@4lSixtema (Jadantia 1ndra

PARTICIPACION

(Jadantia

1



FASE B DE LA CIVIL UAVs INITIATIVE NEI_I
Init .1' Ve

Capacidades

Oadanria|
Copsultoria.e rl'é? odSJePQgﬁay
b‘?@ e 00 8 CPQHSS CERSERORIESOF |

© Empresa especializada en control ambiental mediante
IPROIM@  mediciones “in situ”, tomas de muestra y analisis
laboratorio y asesor ia laboratorio.

'@4lSixtema (Jadantia 1ndra
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O adantia |P|3u9m§° En MAR-2

Tareas principales:

* Participacion en el disefio de la metodologia de muestreo, desde la toma de muestras
hasta su entrega al laboratorio, y apoyo en la estructura de datos a recopilar en los
muestreos. i

* Definicién de las campainas de muestreo, incluyendo planificacion de rutas optimas y el
desarrollo integral de la logistica necesarias de transporte de muestras hasta los

laboratorios de analisis.
R —

Adicionalmente, apoyo técnico en distintas multiples fases del desarrollo de los trabajos (integracion
de equipos de muestreo y toma de datos, validacion de muestreos y campafias, etc..)

13
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APOYO EN EL ANALISIS PRELIMINAR

* Equipamiento de muestreo,
* Identificacion y cuantificacion de riesgos,

, 4
APOYO EN LA SELECCION DEFINITIVA DE EQUIPOS )
* Valoracion de equipos de muestreo
* Valoracion de equipos de toma de datos

4

-
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VALORACION DE LOS CAMBIOS METODOLOGICOS

* Cambios en equipos de toma de datos
* Cambios en equipos de muestreo
* Cambios en contenedores y en conservacion de muestras

Cambios en operativa del muestreo
Etc...

nlSixtema (Jadantia 1ndra
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DISENO DE CAMPANAS

« Adecuacion de tiempos y metodologias e e Bes

ESTABLECIMIENTO DE RUTAS OPTIMAS
* Analisis de optimizacion
* Identificacion de ajustes de planificacion

DISENO LOGISTICO DE RECOGIDAY ENTREGA EN LABORATORIO

* Coordinacién operador-mensajeria-laboratorio

nlSixtema (Jadantia 1ndra
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- ©
(Jadanfia proma Apoyo técnico general

APOYO TECNICO EN EL ANALISIS PRELIMINAR Y ESTABLECIMIENTO DEL MARCO DE TRABAJO

Evaluacion inicial del estado de los sistemas actuales
Definicion de los requisitos de disefio
Requerimientos operativos

Elaboracion de plan de proyecto, alcance y objetivos
Andlisis de laboratorio

APOYO TECNICO DURANTE LA INTEGRACION DE EQUIPOS.

Disefo preliminar
Pruebas de los distintos sistemas
Generacion de los procedimientos operacionales

APOYO TECNICO EN LA VALIDACION DE LA SOLUCION PROPUESTA o

Validacion de los equipos de toma de datos ‘es
Validacion de los equipos de muestreo .
Validacion de la operativa general

r.:‘lSixtema (Jadantia 1Ndra
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MODELO OPERACIONAL

'04 I Sixtema

* Plataforma de datos

MODELO OPERACIONAL

Analisis de datos capturados

Se entregan las
——~ muestras a los
».laboratorios

E Usuario Se suministran
analisisa la

plataforma de
datos

| Solicita
informacion de

Se transmiten los datos a la
plataforma de datos

Captura de datos por sistemas
auténomos (USY y UAV)
Plataforma de prmm
s autonomos para la

toma de muestras

y medicon de
Solicita cagtura de SN pardmetros de
Proceso y © Ecalidad del agua
almacenado de 4
datos

Solicita la
ejecucion de las
campanas de

captura de datos

Elaboracion y gestion de
planes de torna de muestras

e USixtema (Jadantia 1ndra
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4 OBJETIVOS EN EL PROYECTO

:;4 U Sixtema

* Desarrollo de plataforma SW que permita:

* Analisis y disefio funcional técnico de la Plataforma

Administracion y almacenamiento de los datos recopilados y transmitidos por los
vehiculos autbnomos

* Integracién con otras fuentes de informacién de datos de la Comunidad Gallega (Augas
de Galicia, Intecmar)

* Planificacion de las camnanas nara la nrestacidn del servicio

 Olros sistemas de informacan |

o ‘e

| g ]ﬂ B é g f:?\
Eqvia modclmnee \ / 2

|
Planficador de Misones 1

isla
Transprrie vis
lamestra de muasires

LABORATORIO

‘3
| 3
L3

i Calaboga de UAVAISYs .
INTECMAR | Repositono ce datos

Plataforma de almacenamienio, gestion y consultade datos

nlSixtema (Jadantia 1Ndra
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PLATAFORMA DE DATOS

£
o U Sixtema

* API

* Datos provenientes de mediciones

*  Integracién con otros sistemas.
* SOS: (Sensor Observation Service)
« Sistema de calidad: validez de los datos obtenidos
* Motor de base de datos

* Moddulo de alertas AP

« Médulo de analisis de la informacion ™

Capa visual
de explotacion

* Capa visual

Modelo de
Alertas y avisos

Mediciones

Laboratario

* Planificacidn y visualizacion de rutas

Planificador

*  Explotacién de datos y generacién de informes e B
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Sistemas va

b Modelo de Consulta de

analisis informacién
de informacion

Sistemas de calidad
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v ENTORNO TECNOLOGICO

@ l Sixtema

* Arquitectura Java EE o similar y modelo MVC

 Gestor de almacenamiento:

* Base de datos

Presentacion

* Repositorio de archivos

GIS
° G I S Controlador Setver

* Servicios OGC:
*  WMS (Web Map Service)
*  WMTS (Web Map Tile Service)
*  WEFS (Web Feature Service)
*  WPS (Web Processing Service)

* Metadatos: Alineacion del proyecto con los estandares INSPIRE e ISO 19100

* Sensor Observation Service (SOS) estandares:
* SensorML
*  WaterML
* Efficient XML Interchange (EXI)

-* Moddulo de Bl
’e! lSlxtema %adanrla indra
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* Software para la gestion de
datos analiticos

* MISSION PLAN

'@4lSixtema (Jadantia 1ndra

Ficha de punto de centrol

{1 [ - ER
i

iy

Estado de la estacién

Visidn general del proceso

CAPACIDADES Y SITUACION DE PARTIDA

0.42

Fecha nots
02/12/2015
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