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Inventario de masa arborizada
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Datos previos
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Validacion

Informes / Resultados

SERIVICIOS Y PRODUCTOS
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INVENTARIO DE MASAS ARBORIZADAS PROCESG3  Edresion

Evaluacion y seguimiento del desarrollo y grado de cumplimiento del Plan
Forestal de Galicia. Generacién de informes periddicos sobre su estado.

Desarrollo y elaboracian de los planes de cada uno de los 19 distritos de
Galicia.

Inspeccion y seguimiento de los instrumentos preceptivos de planificacion
y ordenacion forestal aprobados por la administracion.

Inventarios forestales a nivel de monte a partir de modelos dasométricos
de precisién

Caracteristicas de masas arboreas (Superficies forestales, especies,
densidades maderables, carga de biomasa) con fines de gestion forestal

Generacion de estadisticas forestales
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/Toma de datos
LiDAR

e Estadisticos de alturas
(elevacidn media,
percentiles...)

e Estadisticos de
intensidad (media,
mediana,
percentiles...)
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Datos de campo

e Diametros
e Alturas
e Densidad de pies

e Altura de la primera
CINERUE

INPUT QUTPUT
Datos L4 LN \erisbles
lidar forestales

Modelos

e Ecuaciones que
permitan calcular la
variable forestal a
partir de variables
LiDAR
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Ajuste de ecuaciones especificas de
cubicacion

Datos del PNOA Parcelas del IFN
Parcelas de inventario Dalasatisnoyes by
rOD mayor precision
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Comparacion entre las alternativas de

cubicacion
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P e
rodall 1.196,00 1.303,47 814.69

rodal2 1.384,00 1.493,00 756.27

Estimacion del volumen de masa (m3/ha)

ERROR ABSOLUTO
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Cubicacion a partir de arbol individual

Altura (m)
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Modelos predictivos de
diametro, volumen... SRR GALCA

Estimacion de la densidad y
situacion de los pies




Otros productos: rodalizacion automatica
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Otros productos: rodalizacion automatica B
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Modulo 2

Franjas de seguridad anti incendios

PHSENIX
Deteccion de abandono en zonas concentradas IARSELER




Franjas de seguridad anti-incendios

Ley 9/2017, de 26 de diciembre, de medidas fiscales y administrativas ha supuesto la

modificacion de dos leyes fundamentales en la lucha contra incendios:

e Laley3/2017, de 9 de abril, de prevencion y defensa contra incendios forestales de
Galiciay

* laley7/2012, de 28 de junio, de montes de Galicia.

En los textos consolidados de ambas leyes, se establecen las distancias de seguridad que
deben ser mantenidas a las infraestructuras, se identifican los responsables de su
mantenimiento y los procedimientos para la gestion de la biomasa.

Control de la Red de Fajas de Gestion de Biomasa
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Personal

de campo

Dato temporal 3

A

PROCESO 3

PRODUCTOS Y SERVICIOS
Q Determinacion de zonas de actuacién prioritaria y urgente

Sistema de Informacion
Geografico Forestal

L

Generacion de comunicaciones de incumplimien

Informes de tratamientos de franjas antiincendios

Informes / Resultados Valgracion de Costes

Datos estadisticos de actuaciones contraincendios




Modelos digitales del terreno y superficies.
Mapas de pendiente segun necesidades de
mecanizacion de las tareas de desbroce y tala

Mapas de altura de vegetacion.
Distancias a la infraestructuray
ocupacion de las franjas de seguridad

Mapa de clases de vegetaciéon en funcién del
riesgo para la infraestructura. Superficie a
desbrozar, identificacién de pies a talar o podar.
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DETECCION DE ABANDONO
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La ley de Movilidad de Tierras de

Decision
Operacion Vuelo
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RPAS LIDAR

RGE Clasificacion

semiautomatica

Dato temporal 2

PROCESO 2
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Sistema de Informacion
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Galicia (ley 6/2011) recoge
expresamente la prohibicion de
que los terrenos resultantes de

concentracion parcelaria queden
abandonados

Informe / Resultado
Estado de abandono
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Multiespectral
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Operacion Vuelo
para certificacian

PROCESO 3

Sistema de Informacion
Geografico Forestal
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Informes / Resultados

PRODUCTOS Y SERVICIOS

Determinacion de zonas en estado de abandono en areas
concentradas

Generacion de comunicaciones de incumplimiento

Informes de actuaciones en areas abandonadas de zonas
concentradas

Valoracion de costes

Datos estadisticos de gestion de zonas concentradas
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Moaulo 3

Deteccion de plagas forestales

Tratamiento de plagas con RPAS
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Diatos previos

PROCESO 1
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Folonterpretacion
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MODULO 3

Plagas Forestales:
Procesionaria Pino
Defoliador Eucalipto
Altica del Roble

Informes ! Resultados

PRODUCTOS Y SERVICIOS

Evaluacion de estado fitosanitario de masas forestales

Determinacion de areas de actuscion para priorizacion de
acciones

Indicacion de momento aptimo de aplicacion de tratamiento
Dizefio de procedimiento de los tratamientos 28reos
Aplicacion mediante RPAS de tratamienios fitosanitarios

Informes de isentificacion de plagas, tratamiento de plagas
¥y seguimiento

Valoracion de cosies

Dafos estadisticos
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Deteccion de danos y evaluacion del seguimiento () s
de una plaga. Gonipterus platensis
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Datos previos

PROCESO 1

MODULO 3

Plagas forestales:

Nematodo del pino
La herramienta que se propone
desarrollar servira de instrumento de
gestion dentro del protocolo de vigilancia
de Bursaphelenchus xylophilus, en el cual
establece la necesidad de realizar
prospecciones intensivas buscando
arboles sintomaticos.
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Informes / Resultados

PRODUCTOS Y SERVICIOS

Identificacion de decaimiento de unidades arboreas

Indicacién para la deteccion en campo del nematodo

Identificacion de pinares en el radio de 20 km del foco
detectado

Control y seguimiento del area demarcada de cuarentena
Certificacion de ejecucion de tareas de erradicacion

y obligaciones de propietarios forestales en cuanto a corta
de pino préximas a vias de comunicacion

Informes de identificacion, medidas y resultados obtenidos

Valoracion de costes
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Principales infraestructuras aéreas

4> Aeropuertos y aerédromos

4 Helipuertos

[ | Zonas de control de aeropuerto / aerédromo
[_] Otras zonas de control aeronautico

Areas de vuelo propuestas
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Portomarin
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Cualedro
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~=+ area de la red de parcelas dasomeétricas
474 area de proteccion Nematodo del Pino
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SONY Alpha 6300

Sensor optico pasivo de alta
resolucion

GSD de 3,2 cm por pixel a
120m de altura

Mejora en la
fotointerpretacion dada su alta
resolucion espacial

MicaSense ALTUM

Sensor de 6 bandas
blue, green, red, rededge, NIR
y térmica

GSD de 5,2cm por pixel a
120m de altura

Determinacion de indices de
vegetacion

Scout LiDAR System

905nm (Clase 1)
2 retornos

Alcance 80m

Analisis de estructura de la
vegetacion
MDT/MDS

)
DigitalGlobe

GBDX

GBDX

Worldview 3
Worldview 2
Worldview 1
+
Sentinel
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) ) | Mono hélice
. . Motor de Gasolina
. | , V3 - : Velocidad de crucero

o Q) T — 32m/sg
: ; S o i - Velocidad maxima
== 0o o0& Q . =2 50m/sg
INTA Ol 1;‘“'-- : Altitud maxima 4.270m

Carta de pago 4.000gr

Autonomia 8 horas

Fuente: Instituto Nacional de Técnica Aeroespacial



Top View

236.6cm
(93.1in)

400 cm
(157.5 in)

Side View

2Bcm
{11 in)

Fuente: Phoenix Lidar Systems

CW-30
Sistema mixto de
propulsién
1 Motor a gas
4 motores eléctricos
Estructura de fibra de
vidrio y carbono
Velocidad de crucero
28m/sg
Velocidad maxima
36m/sg
Altitud maxima 4.000m
Carta de pago 5.000gr
Autonomia 2 horas



Moaulo 4

Sistema de informacion Geografico Forestal
Procesado
Visualizacion/Consulta
Generacion de informes
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Entorno tecnologico

Seleccionar
Zona

Definir
Parametros

Ejecutar
proceso

Explotar
Resultados

Copyright © GRUPOTECOPY
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Entorno tecnoldgico
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Repositorio Hadoop
Almacenamiento de datos de entrada

Repositorio RDB
Almacenamiento de Resultados

GBDX
Obtencién y procesado inicial de CETEMAS
imagenes de satélite
i
Cluster BigData cokesa
Entorno de ejecucion de las
simulaciones
PHSENIX
Servidor GIS LIDAR SYSTEMS
Visualizacion de resultados " i
GALCA

Aplicacion Web
Cliente de consulta de los resultados
y ejecucion de las simulaciones
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